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D-00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania og6lne dotyczace wykonania i
odbioru robdt ogrodniczych, zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewdw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podtoza, wykonaniem nasadzen, zatozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielegnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych matej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terendw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, OS$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robét objetych
specyfikacjami technicznymi.

D-00.00 Wymagania ogélne

D-01.00 Roboty porzadkowe i przygotowawcze
D-01.01 Odmtadzanie ro$linnosci istniejace;.
D-01.02 Zabezpieczenie roslinnosci istniejacej.
D-01.03 Usunigcie elementéw roslinnych.
D-01.04 Przygotowanie podtoza.

D-02.00 Elementy malej architektury.
D-03.00 Elementy roslinne.

D-03.01 Sadzenie drzew i krzewow.

D-03.02 Wykonanie trawnikow.

D-04.00 Pielegnacja.

D-04.01 Pielggnacja drzew i krzewow.
D-04.02 Pielggnacja trawnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Promenada - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pieszego wewnatrz miejsca objetego
opracowaniem.

1.4.2. Ciag pieszy - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pieszego wewnatrz miejsca objgtego
opracowaniem.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczg¢cig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzefn i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.



1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10. Konstrukcja no$na (przesto lub przgsta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzgca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocena jako$ci materialéw oraz robét.

1.4.15. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu

1.4.16. Materiat rodlinny — drzewa, krzewy, byliny:
- bryla korzeniowa — uformowana przez szkétkowanie bryla ziemi z przerastajagcymi jg korzeniami
ro$lin;
- forma naturalna — forma drzewa zgodna z naturalnymi cechami wzrostu;

- forma pienna — forma drzewa na pniu z korong umiejscowiong na szczycie, bez odrostéw
bocznych na pniu,

- forma krzewiasta — forma wtasciwa dla krzew6éw lub forma drzewa utworzona w szkoélce przez
niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopgdowosci;

- wymagana wysoko$¢ krzewow lisciastych 0,5m.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.18. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.21. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z nig urzadzef oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.4.24. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.25. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/ Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.



1.4.26. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.27. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejacego polaczenia.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.29. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30.. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.31. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy.
1.4.32. Przedmiar robot - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.33. Teren budowy - teren udost¢pniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢$¢ terenu budowy.

1.4.34. Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w

szczegb6towych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje¢ projektowa:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowiag przetargowa dokumentacj¢ projektowg oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie s3 wazniejsze od wymiaréw okre§lonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okres$lone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli musza wykazywa¢ zgodno§¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajacg na jako$¢ wykonania prac, to takie materiaty zostana zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy



a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow w
sasiedztwie terenu prac, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakofczenia i odbioru ostatecznego
robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpocze¢ciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/ Kierownika projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/
Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji roboét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng
kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spolecznosci i innych. W
miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje
w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystapienia do robét Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz
przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre§lonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne bg¢da utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cen¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace

ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny sprzet

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach

oraz w maszynach i pojazdach.



Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie
tych materialéw od wtasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzefn podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera/ Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspélpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty
w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowatl w takie porozumienia, o
ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialtéw i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkéw zostaty usunigte z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t od
daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie rob6t powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, ich elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/ Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciaggly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materiaty, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Réznice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i
przedtozone Inzynierowi/ Kierownika projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno§¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w
robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie
czasu wykonania rob6t i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktéra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego

Wykonawca (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacj¢) zobowigzany jest zabezpieczy¢
Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robé6t, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/ Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materialow.
Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposéb ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.



2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materialéw
ze zrédet miejscowych wlaczajac w to zrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/ Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i samorzadowe;j.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialéw
pochodzacych ze Zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robdét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazan Inzyniera/ Kierownika Projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegllnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika
Projektu.

Eksploatacja zrédet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Atesty materialéw i urzadzen

W przypadku materiatéw , dla ktérych w szczegétowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty,
kazda partia dostarczona na budowe¢ musi posiada¢ atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy. Przed
wykonaniem przez wykonawce badan jako$ci materialéw , Zarzadzajacy realizacja umowy moze dopuscié
do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy pelna zgodno$¢ tych materialéw z warunkami
podanymi w szczegélowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce
Zarzadzajacemu realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona niezgodno$¢
wladciwosci przewidzianych do uzycia materiatéw i urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegétowych
specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

2.4. Stosowanie materialow zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims$ szczegdlnym przypadku materiaty lub urzadzenia zamienne, inne
niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub ST, poinformuje o takim zamiarze Inzyniera/Kierownika
urzadzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub
urzadzenia nie moze by¢ zamieniany w terminie pézniejszym bez akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartos§ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/ Kierownikiem Projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.



2.7. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdérnie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika Projektu w celu

sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materialéw moga byc¢

pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji

okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢

spelnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze§ci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/
Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢é zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/ Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprze¢tu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/ Kierownika projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bgdzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed wuzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/ Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $§rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatlow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/ Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialtéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Biedy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce
na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inzyniera/ Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét
bedg oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
do$wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana
kwestie.

Polecenia Inzyniera/ Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Inspektor nadzoru program
zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakoSci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robét
zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czeg$¢ 0gdlna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdét,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

— spos6b zapewnienia bhp,

— wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robodt,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— spos6b oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/
Kierownikowi projektu;

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

— spos6b i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos$¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

— sposéb postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakos$¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i jakosci materialdéw. Wykonawca zapewni

odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz roboét.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/ Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz rob6t z czestotliwo$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/ Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynac¢ ujemnie na
wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/ Inspektora nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/ Inspektor nadzoru.

Na zlecenie Inzyniera/ Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakodci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Inspektor nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/ Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/ Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/ Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/ Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw wtasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badah dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/ Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to
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Inzynier/ Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i
rob6t z dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/ Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z: Polska Norma lub aprobaty techniczng, w przypadku
wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i
ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
rob6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/ Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane

trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika

i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robodt,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robé6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robodt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu roboét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi/

Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/ Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/ Kierownika projektu do ustosunkowania sig¢.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniefn do wydawania polecen Wykonawcy robét.
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(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione;j
w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny byc
udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera/ Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagini¢cie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/ Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bgdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inzyniera/ Kierownika projektu na piSmie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z cze¢sto$cia wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/ Kierownika projektu .

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci i1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m” jako dtugosé
pomnozona przez Sredni przekro;j.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/ Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/
Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajagcych komplet wynikow badafh laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbioér czesciowy

Odbidér czeSciowy polega na ocenie ilosci 1 jakoSci wykonanych czgéci robét. Odbioru czgSciowego robét
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/ Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/ Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentédw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera/
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badaf i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét
z dokumentacja projektowa i ST.
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W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i rob6t
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego

robét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nast¢pujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST iew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wlascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Nownkw

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong

dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty w ST i w dokumentacji

projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

— robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$§¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogé6lne D -00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D -00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okre$§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

9.3.1 W ramach prac towarzyszacych nalezy wykonac:
- obsluge geodezyjna budowy,
- dokumentacj¢ techniczng powykonawcza
- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza,
9.3.2 Roboty tymczasowe obejmuja

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(e) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdézniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami).
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D-01.01. ODMEADZANIE ROSLIN ISTNIEJACYCH.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewéw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podtoza, wykonaniem nasadzen, zatozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielegnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych matej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terendw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, OS priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z odmtadzaniem
ro$lin istniejacych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»,Wymagania ogélne” pkt. 2.

Mas¢ ogrodnicza do zabezpieczenie rozlegtych miejsc po cigciach powinna posiadaé aktualny termin
wazno$ci i by¢ wolna od jakichkolwiek uszkodzen mechanicznych.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z usunigciem elementéw ro$linnych, wymienionych w punkcie 1.3
moze by¢ wykorzystany sprz¢t podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— Pila mechaniczna, reczna,
— Sekatory, nozyce etc.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z cie¢ mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu samowytadowczego z wyjatkiem ztomu.
Pnie, galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym po uprzednim zabezpieczeniu przed
niekontrolowanym przesuwaniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.5.2. Wykonanie
rob6t obejmujacych odmtadzanie roélin istniejacych.

Roboty obejmuja cigcia sanitarne na terenie budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt.. 1.3,
zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty nalezy wykonywaé recznie lub mechanicznie. Wszystkie usuni¢te czesci roslin powinny by¢
przewiezione na wysypisko lub miejsce wskazane przez Inzyniera.

Zgoda na ewentualne zajecie pasa drogowego na czas wykonywania rob6t z uzgodnieniem tymczasowej
zmiany organizacji ruchu w przypadku prowadzenia rob6t w bezposrednim sasiedztwie pasa drogowego
powinna by¢ uzyskana przez Wykonawce z uwzglednieniem czasu prowadzenia robot.

5.3. Roboty pielegnacyjne i ciecie.

Zaleca si¢ prowadzenie wszelkich prac zwigzanych cieciem drzew przez osoby
posiadajace odpowiednie uprawnienia z zakresu chirurgii drzew, zgodnie z zasadami sztuki ogrodniczej z
zachowaniem wytycznych podanych ponize;j.

a)Pora cigcia:

b)Zaleca si¢ przeprowadzenie ci¢¢ w okresie wiosennym (w stanie bezlistnym) przed rozpoczeciem prac

ziemnych.

¢)Rozmiar cigcia:
Cigcia wykona¢ tak, by nie usung¢ wiecej niz 20% masy asymilacyjnej drzewa, cigcie grubych galezi i
konaréw traktowac jako ostateczno$é¢

d)Sposéb cigcia:
- przy usuwaniu gatezi i konaréw cigcia wyréwnujace poprowadzi¢ w takiej odlegto$ci od pnia gléwnego,
aby nie uszkodzi¢ nasady,
- wigksze galezie cia¢ metoda “na trzy etapy”,
- rany po odcigtych korzeniach zabezpiecza¢ dwusktadnikowo.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
uporzgdkowania terenu po cigciu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z cigciem sanitarnym jest:
— dla drzew — szt.
— dla krzewow — szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 8.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie zabezpieczonych ran po cigciach
sanitarnych i stan uprzatnigcia terenu po tych czynnosciach.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac¢ ilosci rob6t ujgte w przedmiarze robét stanowigcym
zalacznik do projektu.
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Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wedlug punktu 7.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t zwigzanych z cigciami sanitarnymi obejmuje:

— usuwanie galezi, konaréw, odrostéw,

— zabezpieczenie ran po odcigtych galeziach i konarach,
— wywiezienie galezi poza teren budowy,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych roboét.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D-01.02. ZABEZPIECZENIE ROSLINNOSCI ISTNIEJACEJ.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewéw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podtoza, wykonaniem nasadzen, zatozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielegnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych matej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terendw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, OS priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z zabezpieczaniem
ro$lin istniejacych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Przy zabezpieczeniu drzew na okres wykonywania robot drogowych be¢da uzyte nastepujace materiaty:

- deski iglaste obrzynane, kl. II, o grubosci min. 20 mm,

- sznur konopny surowy lub drut stalowy okragty, migkki, ocynkowany, maty stomiane (lub tkanina jutowa)
- woda.

Przy zabezpieczeniu krzewéw na okres wykonywania robot drogowych beda uzyte nastepujace materiaty:

- paliki drewniane,

- deski obrzynane,

- gwozdzie,

- woda.

Przy pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robét budowlanych zostang uzyte nastgpujace
materiaty:

- specjalistyczne preparaty powierzchniowe do zabezpieczania ran np. mas¢ ogrodnicza ,

- §rodek impregnujacy.

- Woda.

- Narzedzia do wygtadzenia i wyr6wnania ran

Masé¢ ogrodnicza do zabezpieczenie rozleglych miejsc po cigciach powinna posiada¢ aktualny termin
waznosci i by¢ wolna od jakichkolwiek uszkodzen mechanicznych.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Sprzgt powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera i Inspektora Nadzoru Terenéw Zieleni, a w przypadku
braku takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera i Inspektora Nadzoru
Terenéw Zieleni.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
zostang przez Inzyniera i Inspektora Nadzoru Terenéw Zieleni zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

Do wykonywania robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew i krzewdéw moze by¢ uzyty nastgpujacy sprzet:
- samochdd skrzyniowy do transportu materiatow,

- reczny sprzet do prac ziemnych,

- reczny sprzet do wykonania ogrodzenia,

- sprz¢t do podlewania.

- lub inny sprzet zaakceptowany przez INTZ.

Wszystkie roboty w zasiggu rzutu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew nalezy wykonywac recznie.
Zastosowanie jakiegokolwiek sprzg¢tu mechanicznego na tym terenie wymaga zgody Inzyniera i Inspektora
Nadzoru Terenéw Zieleni.

Do wykonywania robét zwigzanych z pielegnacja drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robot
budowlanych stosuje si¢ nastepujacy sprzet:

- podno$nik samochodowy do pielggnowania drzew, drabiny, rusztowania,

- pity, sekatory, dtuta, noze, skrobaki,

- pedzle,

- reczny sprzet do prac ziemnych,

- sprz¢t do podlewania

- lub inny sprzet zaakceptowany przez INTZ.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
4.2. Transport materialéw z rozbioérki

Transport materiatéw moze by¢ dowolny, pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakos$ci
transportowanych materialéw, oraz roslinnosci istniejacej .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.5.2. Wykonanie
rob6t obejmujacych zabezpieczanie ro$lin istniejacych.
Wszystkie roboty zwiazane z zabezpieczeniem drzew powinny by¢ wykonywane w sposéb
uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne roslin.

5.2. Zabezpieczenie drzew

W ramach zabezpieczenia drzew nalezy wykona¢ nastgpujace czynnosci:

- zabezpieczenie pni drzew obudowa z desek do wysokoS$ci pierwszych galezi, czyli okoto 2 m, okreslonej
jednak indywidualnie dla kazdego drzewa, aby nie uszkodzi¢ najblizszych konaréw,

- dolna cz¢$¢ kazdej deski powinna opiera¢ si¢ na podtozu (i by¢ lekko zaglebiona w ziemi),

- jezeli jest to niemozliwe np. przez nadbiegi korzeniowe, deski nalezy obsypaé ziemia, przymocowanie
deskowania do pnia opaskami z drutu okraglego, migkkiego ocynkowanego lub tasmy stalowej ocynkowane;j
(nie wolno uzywaé do tego celu gwozdzi) - opaski nalezy stosowa¢ w odlegltosci co 40-60 cm od siebie -
czyli min. 3 na pniu, podlewanie woda w ilosci ok. 20 dm3 na I szt. drzewa w zaleznosci od warunkéw
atmosferycznych oraz wskazan Inspektora Nadzoru Terendéw Zieleni przez caly czas trwania robdét,

- przykrycie korzeni matami stomianymi w ilo$ci ok. 4 m2 na 1 szt. drzewa,

- w przypadku wymiany nawierzchni utwardzonych w obrebie rzutu korony i strefie 2m od obrysu korony,
nie

wolno pozostawia¢ odkrytej wierzchniej warstwy ziemi, nalezy natychmiast potozy¢ nowg nawierzchnie, lub
przykry¢ glebe matami stomianymi lub wilgotna juta,

- wytyczenie tras poruszania si¢ ludzi i sprzgtu budowlanego,

- wytyczenie miejsc sktadowania materiatow,
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- nalezy podwiaza¢ nisko osadzone gatezie,

Zabezpieczenie grup drzew:

- wykonanie obudowy z desek do wysokosci okreslonej indywidualnie dla kazdej grupy drzew (maks. do 2
m)

- deskowanie winno by¢ mocowane za pomoca gwozdzi do palikéw wbitych w grunt i rozmieszczonych co
okoto 1,5m)

- ogrodzenie powinno ochrania¢ zaréwno pnie jak i korony drzew,

5.3. Zasady prowadzenia robot w zasiegu koron i 2 m od obrysu korony drzewa

Do obowiagzkéw Wykonawcy nalezy dopilnowanie, aby w zasiggu strefy korzeniowej wszystkich drzew tj. w
zasiggu ich koron i w odlegto$ci 2 m od obrysu korony:

- nie byly sytuowane place sktadowe i drogi dojazdowe,

- nie byly sktadowane materiaty budowlane,

- nie powinien poruszac si¢ sprzet mechaniczny,

- nie zaszly zmiany poziomu gruntu,

- prace ziemne w obrebie korzeni nie byly planowane w okresie wegetacji ro$lin, a szczegélnie w pelni lata;
prace te powinno wykonywac¢ si¢ w okresie spoczynku zimowego roslin tj. od listopada do marca,

- czasowe wykopy na instalacje prowadzone byly recznie i w mozliwie krétkim okresie czasu.

- Zaleca si¢ by nowe instalacje liniowe w wykonywane w obrebie rzutu korony wykonywane byty metoda
tunelowa.

Konieczno$¢ wykonania robot w strefie korzeniowej powinna by¢ kazdorazowo poprzedzona
zatwierdzeniem przez Inspektora Nadzoru Terenéw Zieleni, w ktérym okre$lone zostana zasady ochrony
systemu korzeniowego drzew.

W okresie pojawiajacego si¢ zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podja¢ czynno$ci minimalizujace
negatywny wpltyw wyzej wymienionych czynnikow.

5.4. Demontaz zabezpieczenia

Demontaz zabezpieczenia po zakonczeniu robét obejmuje:
- rozebranie obudowy,

- usuni¢cie mat stomianych,

- delikatne spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

5.5. Pielegnacja drzew uszkodzonych w trakcie prowadzenia rob6t budowlanych

W przypadku uszkodzenia korzeni wykonuje si¢ nastgpujace zabiegi pielggnacyjne:

- proporcjonalne do ubytku korzeni zredukowanie korony drzewa,

- wykonanie ci¢¢ sanitarnych korzeni (wszystkie cigcia korzeni wykonywa¢ pod katem prostym); przy
okreslaniu miejsca cigcia korzenia nie nalezy sugerowaé si¢ miejscem rozgalezienia, lecz dokonaé go tam,
gdzie zaczyna si¢ korzen zdrowy (zywy),

- zabezpieczenie powierzchni ran preparatem impregnujacym,

- na biezaco przysypywanie glebg zabezpieczonych korzeni,

- wskazane jest, aby przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowa ziemi¢
zastgpi¢ bardziej zasobna.

W przypadku uszkodzenia galezi wykonuje si¢ nastgpujace zabiegi pielegnacyjne:

- usunigcie uszkodzonych gatezi (przy cigciu gal¢zi o $rednicy powyzej 3 cm cigcia nalezy wykonywaé
zawsze

trzyetapowo),

- zabezpieczenie ran natychmiast po usuni¢ciu zywej galezi

- wyréwnanie powierzchni cigcia i uformowanie powierzchni rany

- rany o srednicach do 10 cm zasmarowuje si¢ w cato$ci preparatem o dziataniu powierzchniowym na

bazie farby emulsyjnej,

- rany o §rednicach ponad 10 cm zabezpiecza si¢ dwuskladnikowo - krawedzie rany, tzn. miejsca, z ktérych
bedzie wyrastata tkanka zywa (kalus) i drewno czynne preparatem o dziataniu powierzchniowym na bazie
farby emulsyjnej (pier§cien grubosci 1,5 - 2 cm); pozostaly czg$¢ rany wewnatrz pierécienia $rodkiem
impregnujacym.

W przypadku powstania ubytkéw powierzchniowych wykonuje si¢ nast¢pujace zabiegi pielegnacyjne:

- wygladzenie i uformowanie powierzchni rany,

- uformowanie krawedzi rany (ubytku),
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- zabezpieczenie calej powierzchni rany - §wieze rany zabezpiecza si¢ jedynie przez zasmarowanie w calo$ci
preparatem o dziataniu powierzchniowym na bazie farby emulsyjne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci w czasie wykonywania robét

Kontrola jakoS$ci zabezpieczenia drzew polega na sprawdzeniu:

- czy obudowa spetnia warunki zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,

- stopnia zaopatrzenia drzew w wodg,

- czy drzewo nie zostato uszkodzone przy wykonywaniu obudowy

- oraz czy zachowane s3 warunki oméwione w punkcie 5.2 5.4.

Ponadto po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole czy podczas demontazu zabezpieczenia nie
doszto do uszkodzenia roslin.

6.2. Kontrola jakosci robot prowadzonych w zasiegu koron drzew i 2 m od obrysu koron.

Kontrola jakosci robot prowadzonych w zasiegu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew bedzie polegata
na sprawdzeniu, czy w wyniku prowadzonych robot nie zostaly uszkodzone korzenie, pien lub konary drzew
oraz czy zachowane sg warunki oméwione w punkcie 5.3.

6.3. Kontrola jakosci w czasie pielegnacji drzew uszkodzonych

Kontrola jakoSci pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu: czy ciecia i zabezpieczenia zostaty wykonane
prawidlowo, stopnia zaopatrzenia zabezpieczanych drzew w wode¢ oraz czy zachowane sa warunki
oméwione w punkcie 5.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

a) 1 szt. (sztuka) pnia zabezpieczonego drzewa o Srednicy okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j,

b) 1 mb (metr biezacy) zabezpieczenia grup drzew

Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek robot nie wykazanych w dokumentacji projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inspektora Nadzoru Terenéw Zieleni. Dodatkowe roboty
wykonane bez pisemnego upowaznienia Inzyniera i Inspektora Nadzoru Terenéw Zieleni nie mogg stanowic¢
podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate. Podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate nie moga stanowié
takze roboty wykonane na polecenie Inspektora Nadzoru Terendéw Zieleni, a zwigzane z wykonaniem
zabiegdw pielegnacyjnych przy drzewach uszkodzonych w wyniku prowadzonych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.
Odbioru robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew na okres wykonywania prac dokonuje Inspektor
Nadzoru Terenéw Zieleni, po zgtoszeniu robot do odbioru przez Wykonawce. Odbiér powinien by¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu
robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru
Terenéw Zieleni.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru
Terenéw Zieleni, jezeli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
W przypadku pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robot budowlanych obowiazuja
zasady odbioru prac zanikajacych i podlegajacych zakryciu - cigcie i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni
oraz wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.

9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena I szt. (sztuki) pnia zabezpieczonego drzewa obejmuje:

- wykonanie obudowy z desek,

- zabezpieczenie korzeni matami stomianymi, podlanie drzewa,

- rozebranie obudowy,

- zdjecie mat,

- spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

b) Cena 1 mb (metra biezacego) zabezpieczenia grup drzew obejmuje:
- wykonanie obudowy z desek,

- rozebranie obudowy.

10. Przepisy zwigzane

Katalog Naktadéw Rzeczowych Nr 2-21-
Tereny zieleni MGPiB 2000 2. Zbigniew Chachulski - Chirurgia i pielggnacja drzew, Legraf 2000
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D-01.03. USUNIECIE ELEMENTOW ROSLINNYCH.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podioza, wykonaniem nasadzen, zalozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielggnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych malej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terenéw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, O$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z usunigciem
elementéw roslinnych tj.: wykarczowanie roslin, wywiezienie pni, karpiny i gal¢zi poza teren budowy na
wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz oczyszczenie terenu z pozostatosci po wykarczowaniu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»,Wymagania ogblne” pkt. 2.

Materiat do zasypania dotéw:
Do zasypania dotéw po wykarczowanych pniach moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarznigty i bez zanieczyszczen takich jak ziemia rodlinna. odpadki materialéw budowlanych itp.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z usuni¢ciem elementéw roslinnych, wymienionych w punkcie 1.3
moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— Pila mechaniczna, reczna,
— koparko-tadowarka,
— samochody ci¢zarowe,
— rozdrabniacz galezi,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania,
— spycharki,
— koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew,
— szpadle etc.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu samowyladowczego z wyjatkiem
ztomu. Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym po uprzednim
zabezpieczeniu przed niekontrolowanym przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie roboét obejmujacych usunigcie elementow roslinnych

Roboty obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt.. 1.3, zgodnie
z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.
Roboty nalezy wykonywa¢ recznie lub mechanicznie. Wszystkie — usunigte  ro§liny  powinny  by¢é
przewiezione na wysypisko lub miejsce wskazane przez Inzyniera.
Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzakow oraz ewentualnym zaj¢ciem pasa drogowego na czas
wykonywania robot i uzgodnieniem tymczasowej zmiany organizacji ruchu w przypadku prowadzenia robét
w bezposrednim sasiedztwie pasa drogowego powinna by¢ uzyskana przez Wykonawce z uwzglednieniem
czasu prowadzenia robot.
Roslinno$¢ istniejaca, nie przeznaczona do usuni¢cia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Jedli roSlinno$¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawceg, to powinna by¢ odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez
odpowiednie
wtladze i1 Inspektora Nadzoru.

5.3. Usuniecie drzew, pni i krzakow.

a) Scinanie drzew z usunigciem karpiny:

Odcigcie pila mechaniczng gatezi, konaréw i cze$ci pnia oraz opuszczenie ich na linach. Odkopanie korzeni.
Obcigcie i usunigcie korzeni lub sfrezowanie 20cm ponizej poziomu gruntu. Przewrdcenie reszty pnia przy
uzyciu liny. Pocigcie pni na odcinki dogodne do transportu i wywéz. Utozenie galezi i konaréw w stosy i
wywoOz tego samego dnia po wykonanej pracy. Zasypanie dotu dostarczong ziemia. Ubicie i wyréwnanie
zasypanego dotu.

b)Karczowanie drzewek, krzewdw i samosiewdw

Karczowanie siekiera, pila spalinowa drzewek i krzewéw w skupinach. Odniesienie gat¢zi i korzeni na
odlegtos¢ do 20 m. Zragbkowanie gatezi i wywoz tego samego dnia po wykonanej pracy, przy pomocy
pojazdéw o cigzarze do 5t.

Doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢, wypetni¢ gruntem zgodnie z punktem 2.1. ,,Materialy.
Powierzchni¢ terenu po zasypaniu i zageszczeniu nalezy wyréwnac. Materiat drzewny powstaty w trakcie
wycinki nalezy wywiez¢ z terenu budowy w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Material przed
transportem mozna rozdrobni¢ rebakiem (rozdrabniaczem galezi). Nie dopuszcza si¢ palenia gal¢zi itp. na
terenie budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
pozostalego po usunigciu elementéw terenu.

27



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z usunigciem elementéw roslinnych jest:
— dla drzew i krzewow szt. (sztuka)
— dla zywoplotéw i rabat — m?* (metr kwadratowy)
Jednostka obmiarowg dla transportowanych materialéw z wycinki jest:
- dla pni drzew - m3,
- dla galezi i krzewéw — mp ( metr przestrzenny ).

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac ilosci rob6t ujete w przedmiarze robét stanowigcym
zalgcznik do projektu.

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wedlug punktu 7.2.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— zabezpieczenie roslinnos$ci pozostajacej w pasie robot przed uszkodzeniem,

— wyznaczenie drzew, krzewdw 1 powierzchni rabat przeznaczonych do usunigcia,

— odciecie pita mechaniczna gatezi, konar6w i czesci pnia, gdy to konieczne, opuszczenie ich na linach,

obcigcie 1 usuni¢cie korzeni,

— $cinanie drzew, karczowanie pni, karczowanie krzewow,

— ulozenie usunietych elementéw w pryzmy i stosy,

— zasypanie i ubicie powstatego dotu,

— reczne lub mechaniczne wyréwnanie terenu po usunig¢ciu rolin,

— zaladunek i wywiezienie cz¢$ci ro§lin karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gat¢zi na korg
drzewna,

— poza teren budowy,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystepuja.
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D-01.04. PRZYGOTOWANIE PODLOZA.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podioza, wykonaniem nasadzen, zalozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielggnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych malej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terenéw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, O$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z przygotowaniem
terenu pod trawniki i obsadzenia roslinne.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% cze¢$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢
wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych od 3 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inspektor Nadzoru moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia
urodzajna odpowiada nast¢pujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 1 2 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawarto$¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2,

¢) zawartos$¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,

d) kwasowos¢ pH 6,0.

Jezeli ziemia urodzajna pozyskana na miejscu nie bedzie spetnia¢ powyzszych wymogéw Wykonawca
dostarczy ziemi¢ spetniajaca te wymogi lub doprowadzi istniejgcg ziemi¢ do spetnienia tych wymogéw
poprzez zabiegi agrotechniczne, np. przesianie, wzbogacenie gleby poprzez rozrzucenie mieszanki torfu i
ziemi urodzajnej, wapnowanie, kompostowanie itp.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
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3.2. Sprzet

Wykonanie robét zwigzanych z przygotowaniem terendw, wymienionych w punkcie 1.3 moze odbywa¢
si¢ metoda rgczng, lub sprzgtem zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robot

Roboty dotyczace przygotowania terenu pod trawniki i obsadzenia roSlinne na terenie budowy na
wszystkich elementach wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych
przez Inzyniera. Roboty nalezy wykonywaé recznie i/lub mechanicznie.

a)Teren powinien by¢ spulchniony, odchwaszczony, oczyszczony, wyréwnany i splantowany,
b)Przygotowana ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwna warstwa grubosci okoto 10 cm oraz
starannie wyréwnana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
jakosci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z przygotowaniem terenu jest:
— dla powierzchni m2 (kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 9.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ iloSci rob6t ujete w przedmiarze robét
stanowiagcym zatacznik do projektu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— orke glebogryzarka,
— oczyszczenie terenu po orce,
— rozécielenie warstwy ziemi zyznej lub kompostowej grubosci okoto10 cm,
— wyréwnanie i splantowanie powierzchni

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystepuja.
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D-02.00. ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewéw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podtoza, wykonaniem nasadzen, zatozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielegnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych matej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terendw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, OS priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi  dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z mala
architektura.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt. 2.
2.2. Materialy

W sktad elementéw malej architektury wchodza:
- Lawki parkowe z prefabrykatéw zelbetowych, siedzisko drewniane — 16 szt.
- Kosze na $mieci zeliwne — 4 szt.,
- Kraty pod drzewa zeliwne — 6 szt.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania robét zwigzanych z elementami malej architektury, wymienionych w punkcie 1.3 moze
by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— koparko-tadowarka,
— samochody ci¢zarowe,
— szpadle etc.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie roboét dotyczacych elementéw matej architektury

Roboty dotyczace elementéw malej architektury, obejmuja umiejscowienie ich i umocowanie na terenie

budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 2.2, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST,
zaleceniami producenta lub dokumentacjach wskazanych przez Inzyniera.
Wykonawca odpowiedzialny jest za sprawnos$¢ i bezpieczenstwo wszystkich urzadzen matej architektury w
zakresie ich kompletnosci i wytrzymatosci. W momencie stwierdzenia jakichkolwiek uszkodzeh Wykonawca
zobowigzany bedzie wymieni¢ urzadzenie na swdj koszt oraz zabezpieczy¢ obiekt do czasu dokonania
wymiany lub naprawy tak, aby uszkodzone urzadzenia nie stanowily zagrozenia oraz niezwlocznie
powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu z
dokumentacja projektowa zgodno$ci umiejscowienia elementow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z elementami malej architektury jest:
— dla tawek, koszy, krat pod drzewa 1 szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ ilo$ci robét ujete w przedmiarze robot
stanowigcym zatgcznik do projektu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— dostarczenie materiatu wolnego od wad,
— wyznaczenie miejsc ulokowania tawek, koszy, krat pod drzewa,
— umocowanie wszystkich elementéw matej architektury zgodnie z zaleceniami producenta.
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D-03.01. SADZENIE DRZEW I KRZEWOW.
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania og6lne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewéw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podtoza, wykonaniem nasadzen, zatozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielegnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych matej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terendw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, OS$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

—  Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z sadzeniem
drzew i krzewow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Materiat ro$linny dowieziony na teren budowy powinien by¢ wolny od oznak chorobowych i jakichkolwiek
uszkodzen mechanicznych, jak réwniez innych. Za uszkodzenia materiatu podczas transportu odpowiada
Wykonawca i ponosi wszelkie koszty zwigzane z wymiang materialu na nowy.

2.3. Material roslinny sadzeniowy

Drzewa i krzewy — dostarczone ro$liny powinny by¢ zgodne z norma PN-R-67023(3) i PN-R-67022(2),
wladciwie oznaczone, tzn. musza mie¢ etykiety, na ktérych podana jest nazwa tacinska, forma, wybdr,
wysoko$¢ pnia, numer normy.

Drzewa i1 krzewy powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla
gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastgpujace cechy:

- pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

- przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przediuza¢ przewodnik,

- system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidlowo rozwinigty, na korzeniach szkieletowych powinny
wystepowac liczne korzenie drobne,

- u roslin sadzonych z bryla korzeniowa, np. drzew i krzewéw iglastych, bryla korzeniowa powinna by¢
prawidtowo uformowana i nieuszkodzona,

- pedy korony u drzew i krzew6éw nie powinny by¢ przycigte, chyba, ze jest to cigcie formujace, np. u form
kulistych,

- pedy boczne korony drzew powinny by¢ réwnomiernie rozmieszczone,

- przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,

- blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zarosnigte, dopuszcza si¢ 4 niecatkowicie zarosnigte blizny na
przewodniku w II wyborze, u form naturalnych drzew to wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,
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- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
- §lady zerowania szkodnikéw,

- oznaki chorobowe,

- zwigdnigcie i pomarszczenie kory na korzeniach i czg$ciach naziemnych,
- martwice i peknigcia kory,

- uszkodzenia paka szczytowego przewodnika,

- dwupedowe korony drzew formy piennej,

- uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowe;j,

- zte zro$nigte odmiany szczepionej z podktadka.

- sadzonki drzew powinny mie¢ obwdd pnia 10-12 cm
- sadzonki krzewéw powinny by¢ wysokosci okoto 50 cm

Wykaz drzew i krzewdw projektowanych.

DRZEWA LISCIASTE PROJEKTOWANE

L.p. Nazwa gatunkowa lacinska Nazwa gatunkowa polska SIZI(:I;
1. | Dab czerwony Quercus rubra 2
2. | Dab szyputkowy Quercus robur 2
3. | Klon czerwony ,,Red Sunset” (Fransred) Acer rubrum ,,Red Sunset” (Fransred) 6
4. | Klon pospolity ,,Royal Red” Acer platanoides ,,Royal Red” 3
5. | Lipa drobnolistna Tilia cordata 6

razem drzewa liSciaste 19
KRZEWY LISCIASTE PROJEKTOWANE
Ilosé

L.p. Nazwa gatunkowa lacinska Nazwa gatunkowa polska sztuk
1. | Deren bialy ,,Siberian Pearls” Cornus alba ,,Siberian Pearls” 4
2. | Forsythia po$rednia Forsycja xintermedia 2
3. | Mahonia pospolita Mabhonia aquifolium 11
4. | Pigknotka Bodiniera ,,Profusion” Callicarpa bodinieri ,,Profusion” 19

razem krzewy lisciaste 36

2.4. Paliki do drzew z poprzeczkami

Posadzone drzewa form piennych nalezy zabezpieczy¢ przed ztamaniem, przytwierdzajac pien do 3 palikéw.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet

Do wykonania rob6t zwigzanych z sadzeniem drzew i krzewéw, wymienionych w punkcie 1.3 moze
by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— koparko-tadowarka,
— samochody ci¢zarowe,
— szpadle etc.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

Roboty dotyczace sadzenia drzew i krzewdéw obejmuja posadzenie na terenie budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjga projektowa, ST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Roboty nalezy wykonywaé recznie i mechanicznie.

5.3. Przygotowanie podloza:

Nalezy usuna¢ podloze przynajmniej w miejscu sadzenia i zastapi¢ je zyzna ziemia. Mozna do istniejacej
ziemi doda¢ odpowiedniego kompostu lub podobnego materiatu, poprawiajacego wilasciwosci fizyczne i
wzbogacajacego glebe w podstawowe sktadniki pokarmowe.

5.4. Technika sadzenia:

Wymagania dotyczace drzew i krzewow

- Pora sadzenia — jesien lub wiosna,

- Miejsce sadzenia — powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacjg projektowa lub
ustaleniami z Inspektorem Nadzoru,

- Rosliny powinny by¢ sadzone maksymalnie do 5 cm glebiej, jak rosty w szkétce. Zbyt glebokie lub ptytkie
sadzenie utrudnia prawidtowy rozwdj rosliny,

- Rozmiary dotéw powinny by¢ szersze i glgbsze od rozmiaréw bryty korzeniowej przynajmniej o 1/3. Doty
powinny by¢ przygotowane przed dostarczeniem ro§lin na miejsce sadzenia, aby zapobiec wysychaniu
korzeni.

- Bezpo$rednio pod bryla korzeniowa nalezy podsypa¢ zyzna ziemig lub podlozem macierzystym
wymieszanym z kompostem, a reszt¢ uzupelni¢ ziemig macierzystg. Po przysypaniu polowy dotu ziemie
nalezy udeptaé lub solidnie podla¢, aby ziemia dostata si¢ w przestrzenie mi¢dzy korzeniami. Czynnosci te
nalezy powtérzy¢ po catkowitym zasypaniu dotu, przy czym nalezy podla¢ rosling 10-20 litrami wody (w
zalezno$ci od wielkosci rosliny) w uformowang wcze$niej miske

- Przy sadzeniu roslin bez bryly korzeniowej konce korzeni nalezy obcig¢ prostopadle do osi korzenia.

- Po posadzeniu drzewka nalezy przywigza¢ do palikéw — wysokie pnie nalezy przywigza¢ w miejscu
najwyzszym i w polowie wysokoSci.

5.5. Podlewanie drzew i krzewéw.
Podlewanie drzew i krzew6w powinno zapewni¢ przesigknigcie bryty korzeniowe;j.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.
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6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
jakosci materiatu ro$linnego.
Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewéw polega na sprawdzeniu:
- zgodnos$ci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i
odmian, odlegtosci sadzonych roslin,
- zgodno$ci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilo$ci drzew i krzewéw,
- wykonania prawidlowych misek przy drzewach i krzewach, jesli odbidr jest na wiosn¢ lub wykonaniu
kopczykow, jesli jest na jesieni,
- jakosci posadzonego materiatu.
- wielko$ci dotkéw na drzewa i krzewy,
- zaprawienia dotéw ziemig urodzajna,
- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,
- odpowiednich terminéw sadzenia,
- zasilanie nawozami mineralnymi.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z sadzeniem drzew i krzewow:
— dlaroslin 1 szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ ilosci robét ujete w przedmiarze robot
stanowigcym zalacznik do projektu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie miejsc sadzenia,
— wykopanie dotéw,
— posadzenie roSlin wraz z dowiezieniem, przycigciem koron i korzeni,
— podlanie i wykonanie misek,
— zaprawienie dotéw ziemia urodzajna, zyzna lub kompostowa,
— rozplantowanie ziemi pozostatej po posadzeniu i wyréwnanie podtoza,
— podparcie roslin

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-R-67023 Material szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.
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D-03.02. WYKONANIE TRAWNIKOW.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podioza, wykonaniem nasadzen, zalozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielggnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych malej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terenéw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, O$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi  dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem
trawnikéw wraz z nawozeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Materiaty (nasiona traw, nawdéz) dowiezione na teren budowy powinny by¢ wolne od oznak
chorobowych i jakichkolwiek uszkodzen mechanicznych, posiada¢ aktualny termin wazno$ci.. Za
uszkodzenia materiatéw podczas transportu odpowiada Wykonawca i ponosi wszelkie koszty zwigzane z
wymiang materialow na nowy.

2.3. Mieszanka traw

Nasiona traw najczeSciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych gatunkéw. Gotowa
mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy wedtug ktérej
zostala wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

Nalezy stosowa¢ wylacznie gotowe mieszanki traw w zalezno$ci od warunkéw lokalnych.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,

potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.
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3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania rob6t zwigzanych z wykonaniem trawnikéw, wymienionych w punkcie 1.3 moze by¢
wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
samochody ci¢zarowe,
glebogryzarka,
— walec samojezdny,
— szpadle, grabie, etc.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét

Roboty dotyczace wykonania trawnikéw obejmuja zalozenie trawnikéw z nawozeniem na terenie
budowy na wszystkich elementach wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub
wskazanych przez Inzyniera. Roboty nalezy wykonywa¢ rg¢cznie i mechanicznie.

c)Teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

d)Przygotowana ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona réwng warstwa oraz starannie wyrdwnana,

e)Glebe nalezy przed siewem nasion watowa¢ watem gladkim a potem walem kolczastym lub zagrabic,

f)Wysiew nasion i zakladanie trawnikéw nalezy prowadzi¢ w okresie od 1 maja do 15 wrzeénia lub w
innych - okresach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru,

2)Na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 2,5 kg na 100 m2,

h)Po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody.

i)Jezeli przykrycie nasion nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego.

j)Nalezy uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych,

k)Nalezy zniszczy¢ chwasty przy uzyciu herbicydéw zatwierdzonych przez Panstwowa Inspekcje
Ochrony Roflin,

1)Przewidzie¢ siew podstawowy i przynajmniej jeden obowigzkowy dosiew.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
jakosci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z wykonaniem trawnikéw jest:
— dla powierzchni m2 (kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ ilo$ci robét ujete w przedmiarze robot

stanowigcym zalacznik do projektu.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie miejsc pod obsianie,
— wyréwnanie powierzchni,
— zaoranie, przekopanie gleby,
— rozrzucenie nawozOw mineralnych i zagrabianie,
— wysianie nasion, zagrabianie, ubicie powierzchni,
— podlanie,
— nawiezienie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystepuja.
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D-04.01. PIELEGNACJA DRZEW I KRZEWOW.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podioza, wykonaniem nasadzen, zalozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielggnacja szaty roslinnej, robét dotyczacych malej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terenéw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gming Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, O$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi  dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z pielggnacija
ro$linnosci.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 1.5.
Pielegnacja dotyczy zabiegdw w okresie gwarancyjnym tj. jeden rok po posadzeniu.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt. 2.
2.2. Wymagania dotyczace materialow

2.3. Material roslinny

Roslinno$¢ dowieziona na teren budowy powinna by¢ wolna od oznak chorobowych i jakichkolwiek
uszkodzen mechanicznych. Podpory do roslinno$ci, w razie konieczno$ci wymiany (w zalezno$ci od uwag
Zamawiajacego) powinny by¢ wolne od jakichkolwiek uszkodzen mechanicznych.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

Nawdz dowieziony na teren budowy powinien by¢ wolny od jakichkolwiek uszkodzen mechanicznych i mieé¢
aktualny termin przydatno$ci do uzycia. Za uszkodzenia materialu podczas transportu odpowiada
Wykonawca i ponosi wszelkie koszty zwigzane z wymiang materiatu na nowy.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 3.
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3.2. Sprzet

Do wykonania rob6t zwiagzanych z pielggnacja roslinnoéci, wymienionych w punkcie 1.3 moze by¢
wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— samochody ci¢zarowe,
— szpadle, sekatory, nozyce etc.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robot

Roboty dotyczace pielegnacji rodlinno$ci obejmuja zabiegi pielggnacyjne wszystkich posadzonych
ro$lin przez rok od momentu posadzenia na terenie budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 1.3,
zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty nalezy wykonywaé recznie i mechanicznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
jakosci materiatu ro§linnego i prawidtowosci zabiegéw pielggnacyjnych:
- podlewania, odchwaszczania, nawozenia,
- zgodno$ci posadzonych gatunkéw i odmian oraz iloSci drzew 1 krzewéw,
- wymiany chorych, uszkodzonych i suchych, zdeformowanych drzew i krzewéw — i tu sprawdzenie:
jakosci posadzonego materiatu, wielkosci dotkéw na drzewa i krzewy, zaprawienia dotéw ziemig urodzajna,
opakowania, przechowywania i transportu materialu ro$linnego, odpowiednich termindw sadzenia,
wykonania prawidtowych misek przy drzewach i krzewach, jesli odbiér jest na wiosn¢ lub wykonaniu
kopczykéw, jesli jest na jesieni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z pielggnacja roslinnosci jest:
— dlaroélin 1 sztuka

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ ilo$ci robét ujete w przedmiarze robot
stanowigcym zatacznik do projektu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t dla drzew i krzewéw obejmuje:
— usuwanie chwastéw, odrostow korzeniowych, dzikéw,
— przekopanie i pielenie misek wokét drzew o $rednicy 80-100 cm,
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podlewanie wraz ze zraszaniem koron,

przycigcie koron, usunigcie kwiatostanéw lub zasuszonych owocostanéw,

przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych si¢ galezi,

zasmarowanie miejsc cig¢ srodkiem grzybobdjczym /, Rodzaj srodka musi uzyska¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru,

wymiana uschnigtych lub silnie uszkodzonych roélin,

zasilanie nawozami mineralnymi - rozsypanie nawozu wielosktadnikowego granulowanego,
przeznaczonego do nawozenia, w ilosci 8 kg na 100 m2 jednorazowo. Rodzaj nawozu musi uzyskaé
akceptacje Inspektora Nadzoru. Przykrycie rozsianych nawozéw za pomoca motyczki,

jesienne kopczykowanie, wiosenne rozgarni¢cie i wykonanie misek,

zabezpieczanie ro$lin na zime,

kontrola i wymiana uszkodzonych wig¢zadet i palikdw, uzupelniane wigzadet i palikow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-R-67023 Material szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste.
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D-04.02. PIELEGNACJA TRAWNIKOW.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ogrodniczych, zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdow, zabezpieczeniem drzew oraz
cigciami sanitarnymi, z przygotowaniem podioza, wykonaniem nasadzen, zalozeniem trawnikéw,
utrzymaniem porzadku i pielggnacja szaty roslinnej, rob6t dotyczacych malej architektury, ktére zostang
wykonane przy zagospodarowaniu terenéw zielonych na terenie skweru w ramach Rewitalizacji skweru w
centrum Janowa Podlaskiego dla projektu planowanego do realizacji przez Gmin¢ Janéw Podlaski w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Lubelskiego na lata 2014 - 2020, O$ priorytetowa 13
Infrastruktura spoteczna, Dziatanie 13.4 Rewitalizacja obszaréw wiejskich.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi  dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z pielggnacija
trawnikéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
Pielegnacja dotyczy zabiegéw w okresie gwarancyjnym tj. jeden rok po wykonaniu nawierzchni
trawiastych.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D- -00.00.00
,»,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Wymagania dotyczace materialow

Materiaty (nasiona traw, nawdéz) dowiezione na teren budowy powinny by¢ wolne od oznak
chorobowych 1 jakichkolwiek uszkodzen mechanicznych, posiada¢ aktualny termin wazno$ci.. Za
uszkodzenia materiatéw podczas transportu odpowiada Wykonawca i ponosi wszelkie koszty zwigzane z
wymiang materialow na nowy.

2.3. Mieszanka traw.

Nasiona traw najczeSciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych gatunkéw. Gotowa
mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy wedtug ktérej
zostala wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Mieszanka do obsiewania ubytkéw w trawnikach powinna
by¢ taka sama jak ta, ktorg zastosowano w czasie zakladania trawnikéw, w przypadku trudnos$ci z nabyciem
identycznej, powinna by¢ jak najbardziej zblizona sktfadem gatunkowym.

2.4. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,

potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.
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3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania rob6t zwigzanych z pielggnacja trawnikéw, wymienionych w punkcie 1.3 moze by¢
wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
samochody ci¢zarowe,
— walec samojezdny,
— kosiarka,
— szpadle, grabie etc.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robaét

Roboty dotyczace pielegnacji trawnikéw obejmuja zabiegi pielegnacyjne przez rok od momentu
zalozenia na terenie budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty nalezy wykonywaé recznie i mechanicznie.

5.2.1. Koszenie

- Pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiaggnie wysoko$¢ okoto 10 cm, - nastgpne
koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstgpach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym koszeniem
nie przekraczata 10 - 12 cm,

- Ostatnie przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane w polowie wrzesnia,

- Koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywaé czesto i w regularnych odstgpach
czasu, przy czym cze¢sto$¢ i wysokos¢ cigcia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- Koszenie trawnikéw kosiarkami mechanicznymi spalinowymi na terenie ptaskim i na skarpach. Koszenie
obejmuje trawniki czgsciowo obsadzone drzewami i krzewami.

- Wysoko$¢ trawy po skoszeniu powinna wynosi¢ max.7cm.

- Wywoz skoszonej trawy powinien nastapic tego samego dnia po wykonanej pracy.

5.2.2. Odchwaszczanie

Chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwaé $rodkami chwastobdjczymi o selektywnym dziataniu,
ktére nalezy stosowac z duzg ostroznoS$cia i dopiero po okresie 6 miesigcy od zatozenia trawnika.

5.2.3. Wygrabianie i wywoz li$ci wiosna i jesienig

Wygrabienie lisci z trawnikéw oraz zgarnigcie w pryzmy do dalszego transportu. Wywoz lisci tego samego
dnia po wykonanej pracy, pojazdami o ci¢zarze do 5t .

5.4.5. Obcinanie brzegéw trawnika przy promenadzie i w alejkach.
Naciagnigcie sznura. Odcigcie topata brzegu trawnika. Zwinigcie sznura. Zgrabienie darni.
5.4.6. Renowacja trawnikow.

- Aeracja reczna lub mechaniczna,
- Rgczne wyréwnanie powierzchni.
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- Rgczne rozrzucenie nawozéw mineralnych i zagrabianie.
- Regczne watowanie powierzchni, wysianie nasion, przykrycie nasion traw za pomocg grabi lub watu
kolczatki.

Uwaga: Roczna pielgegnacja terenéw zielonych nie obejmuje robot zwigzanych z zimowym utrzymaniem
ciggéw komunikacyjnych na terenie parku.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci roboét

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu
jakosci materiatu roslinnego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z pielggnacja trawnikéw jest:
— dla powierzchni 1m2 (kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.
9.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonaé iloci rob6t ujete w przedmiarze robét
stanowigcym zalacznik do projektu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— skoszenie, zagrabienie i wyw6z skoszonej trawy,
— walowanie po skoszeniu,
— pielenie, podlewanie woda,
— wysianie nawozéw mineralnych,
— dosianie nasion,
— odchwaszczanie
— aeracje,
— zagrabienie i wywdz li§ci wiosng i jesienia,
— obcinanie brzegéw trawnika w alejkach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystepuja.
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